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Il sistema di contrelio
e diagnosi per auto &
veicoli commerciali leggeri

rappresenta oggi il riferimento

per il professioniste ed il
centro di revisione.
Sviluppaio sulla base di
obiettivi di modularita e
facilita di uso & composto da
apparecchiature dell'ultima
generazione conformi alle

normative di sicurezza vigenti

ed alla legislazione relativa
alle attivita di revisione degli
autoveicoli.

Test and diagnosis
system for cars and light
commercial vehicles sets
today’s standards for
vehicle testing.
Developed to grant
modularity and
user-friendliness, it
incorporates latest-
generation equipment in
conformity with applicable
safety regulations for

the periodical testing of
motor-vehicles.

Front axie

Unita di controllo computerizzate
L'unita di controlle costituisce il nucleo
centrzle del sistema in quanto tutte le
apparecchiature sono ad esso collegate.

Computerised conirol unit

The control unit represents the heart of the
system. All the working units are linked to if.

Computergesteuerte konsole
Szmtliche Gerate sind an der Steuereinheit

angeschlossen.

Unite de controle automatisee
L'unité de contrdle représente le cosur du
systéme car tous les appareillages y sont reliés.

Unidad de control con ordenador La

unidad de control es el corazén del sistema.
Todas las unidades de trabajo estan

conectadas a ella.

a raggi infrarossi

Stampante Printer

4WD + ABS

Lz bassa velociia diprova e la
possibilita di azionemento in

controrotazione con adeguato conirollo
di slittamenio consentono di operare
correttamente su veiccli con sistema
ABS e su veicoli con trazione integrale

permanente (4 WD).

remote control

turismo.
DATI TECNICI TECHNICAL DATA  TECHNISCHE DATEN
CPU cPyU CPU
Hard Disk Hard Disk Hard Disk
Monitor a2 Color monitor Farbmonitor
colori SVGA SVGA SVGA
Telacomando Infra-red Infrarot-

Fernbedienung

Abdricker

The low test speed and

the contra-rotation option

with adeguate siip control
make the umit suitable for
vehicles with ABS braking

systemn and permanent
4-wheel drive.

Das Kontroll- und
Diagnosensystem fir PKW

und Transporter ist heute

der ideale Partner flr cie
Kraftfzahrzeuguntersuchungsstelle.
Das modul- und
anwendungsfreundlich entwickelte
System bestent aus Geréaten

der neuesten Generzation. die
sowohl den in kraft siehenden
Sicherheitsnormen zls auch den
Gesetzen, die die periodischen
Kraftiahrzeuguntersuchungen
regeln, entsprechen.

PFC 750

SPRT004 - ANALOG IMAGE
+ SRTO77 (monitor 43“)

Consolle a parete, computerizzata per provafreni auto.
Electrical box for brake tester management.
Computerisierte Wandanzeige fiir PKW-Priifstande.

Le systeme de controle et
diagnostic pour voitures
et VUL représente
actuellement la référence
pour le professionnel du
contréle technique.
Développé sur la base
d'objectifs de modularité
et de facilité de I'emploi.
ce systéme est composé
d'appareillages de derniére
génération conformes &
la législation qui régle

les activités de contrdle
périodigues des voitures,

£l sistema de prueba y
diagnéstico de turismos y
vehiculos comerciales ligeros
fija el standard de hoy para
los operadores profesionales
y los centros de diagnostico.
Desarrollado para la
modularidad y la facilidad

de manejo. este sistema
incorpora equipamiento

de Ultima generacion v

en conformidad con las
regulaciones de anélisis
periddico de vehiculos.

P omer - Vehicie Data_

PEC 800

SPRTO03D - DIGITAL

Unita di controllo a scheda dedicata

couleurs SVGA

Console murale, informatisé pour banc de freinage VL.
Consola de pared, con PC para frenometro de

DONNEES TECHNIQUES ~ DATOS TECNICOS
CcrPU CcPU

Disque dur Hard Disk
Moniteur & Color

monitor SVGA

Infra-red
remote control

Téléommande & rayons
infrarouges

Imprimante Printer

Die geringe Prifgeschwindigkeit La basse vitesse d'essai et la
possibilité de commande en contre-
rotation tout en ayant un contréle
approprié du frottement permettent
d'opérer correctement sur des
véhicules avec systéme ABS et sur
des véhicules avec lraction intégrale
permanente (4 WD).

und die Moglichkeit des
Gegenrotationsantrisbs mit
Rutschkontrolle gewzhrleisten,
ordnungsgeméaf an
Fahrzeugen mit ABS System
und permanentem Aliredantrisb
(4 WD) zu arbeiten.

PFC 750

19"

Control unit with pc board
Platinengesteuerte konsole

Unite de controle avec électronique dediée
Unidad de control con placa electronica

PFC 800 SPRTO03D  SPRT004
ELECTRONIC
PC PC S OARD PC
v s . v
22 ) SRTO77
OPTIONAL (43")
. r SRTOSS  SRT035/003 KIT
OPTIONAL ~ OPTIONAL
s ¥ SRT138 OPTIONAL

La bzja velocidad del test y 1a
posibilidad de accionamiento

en contrarotacion con control
zdecuace de deslizamiente
hacen gue la unicad sea valica en
vehicules con sistema de frenos
A.B.S. y vehiculos con raccion
integral permanente (4 WD).
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} APF 1100000

Il banco provasospensioni

a vibrazione APF 1100000
consente di determinare

lo stato di efficienza della
sospensione dell'autoveicolo
misurandong I'aderenza
secondo il metodo EUSAMA.
Questo si basa sulla
rilevazione dell'andamenio
della forza trasmessa dal
pneumatico allz piattzforma
di prova durante il test di
vibrazione, attribuendo il
valore 100 2l peso statico

e rilevando Iz variazione
perceniuale dellz forza
durante il ciclo di vibrazione
nel quzle |2 sospensione
agisce da smorzatore.

Oltre zl valore di aderenzz
della singcla ruoia &
importante anche la
determinazione delia
differenza percentuale ira le
aderenze delle ructe dello
stesso asse al fine di rilevare
condizioni anomazle che
potrebbero causare pericolose
situazioni su strada.

Le grandezze caratteristiche
rilevate sono:

+ Peso della singola ructa e
dell'asse

+ Aderenza della singola
ructa in percentuale

+ Differenza percentuale
cell'acerenza delle ruote
cel singo'o asse |

+ Frequenza di
risonanza del sistema
(corrispondente alla
situazione ¢i minima forza
trasmessa al terreno)

The APF 1100000
vibration suspension tester
is intended for determining
the degree of
motor-vehicle suspension
efficiency by measuning
grip using the EUSAMA
method.

This is based on an
analysis of the force
pattern transmitted by the
tyre fo the test piate duning
the vibration test, giving

a value 100 to the static
weight and measuring the
force change percentage
during the vibration cycle,
with the suspension acting
as a damper.

Besides the grip reading of
the single wheels, it is also
important to determing

the percentage difference
between the grips of the
wheels of the same axle

in order to discover any
anomalous conditions that
could cause hazardous
driving situations.

These units are suitable
for testing:

Weight of the single
wheels and axle

Pefcenzage grip of
single wheels

Grip percentage
difference on the wheels
of a single axle

System resonance
frequency (corresponding
to situation of minimum
force transmitted to
ground)

Der Vibrations-Fanrwerkstester
APF 1100000 bestimmt die
Effizienz des Fahrwerks
durch Messung des
Bocenhaftvermdgens gemal
der EUSAMA Methode.

Diese Methode besteht aus
der Erfassung des Verlaufs
der Kraft, die wahrend der
Vibrationspriifung vom Reifen
auf die Prifplatte Ubertragen
wird, Sie teilt dem statischen
Gewicht den Wert 100 zu

und erfalt die prozentuelle
Anderung der Kraft wahrend
des Vibrationszyklusses.

in dem der Fahnwerky als
Dampfer tatig ist.

Zuséizlich zum Bodenhaftwert
des einzelnen Rades ist

auch die Bestimmung

der prozentuellen

Differenz zwischen dem
Bodenhaftvermégen der Récer
der gleichen Achsg wichtig

um abnormale Bedingungen
festzustellen. die auf den
Stralen gefahrliche Situationen
hervorrufen kdnnten.

Die erfaBten Kenngro-
Ren sind:

-

Gewicht des einzelnen Rades
und der Achse;
Bodenhafivermdgen des
ginzelnen Rades in Prozent:

Prozentuale
Bodenhafivermogensdifferenz
der Rader der einzelnen Achsen;

Resonanzfrequenz des Systems
{entsprechend

der Situation der auf den Boden
lberiragenen Mindestkrait).

Le banc de contréle des
suspensions a vibration APF
1100000 permet de déterminer
I'état d'efficacité des
suspensions du véhicule parla
mesure de 'adhérence selon
Ja méthode EUSAMA,

Celle méthode se base sur
I'analyse de la force transmise
du pneu a la plate-forme
d'essal pendant le test de
vibration, en atfribuant la
valeur 100 au poids statique
et en mesurant lg pourcentage
de variation de force pendant
le cycle de vibration au cours
duquel la suspension joue le
rdle damortisseur.

Il est non seulement important
de connaitre la valeur
d'adhérence de chague roue,
mais aussi de déterminer le
pourcentage de différence
entre les adhérences des
roues d'un méme essiey

pour détecter les conditions
anormales suscaptibles de
provoquer des situations de
danger sur route.

£l Banco de Pruebas de
Suspension por vibracién

APF 1100000 esta disefado
para determinar el grado de
eficiencia de la suspension del
vehiculo midiendo el agarre a
través del método ESURAMA.
Este se basa en un analisis
de la configuracion de la
distribucién de fuerzas de |z
rueda a la placa de prueba
durante Ia duracion del test
de vibracion, dande un valor
de 100 al peso estatico

del vehiculo y midiendo el
porceniaje de cambio de
fuerzas durante la duracion
del ciclo de vibracién, con la
suspensién actuando como
amortiguador.

Aparte de |a lectura de
adherenciz de rueda unica, s
también importante determinar
la diferenciza porcentual

entre los agarres de las
ruedas del mismo eje para
descubrir cuzlquier condicion
anémala que pueda provecar
situaciones peligrosas durante
la conduccion.

DATI TECNICH TECHNICAL DATA TECHNISCHE DATEN DONNEES TECHNIQUES DATOSTECNICOS — APF 1100000
Peso max diprova  Max. testweight  Max. Prifgevichtje  Poids maximum d'essai Peso méximo de 2000
per asse peraxis Achse paressiey prueba por g2
Peso max al Max. teansit weight Mex. Uberfahriastje  Poigs meximum au Peso méximo de 4000 daN
passaggic per asse  peraxis Achss pessage par essieu trénsito por gje
Precisione celle di  Load cells Sensoren Genauigkeit Précision des cellules de  Precision de las HAR
carico accuracy charge célulzs de carga
Motori Motors Motoren Moteurs Motores 2x26kW
Alimentazicne Power supply Stromversorgeng Alimentation Alimentacion 400V50Hz3Ph
Peso Weigh Geawicht Poids Peso 350 kg
Campo frequenze  Test frequency Probefrequenzintervall Plage de fréguence Rango de frecuencia 25+ 0
di prova range d'essal Ce prueba
o|L 482
g[S
300
==
2
oy 4 S
a o
=
[—3
=2

Les grandeurs caractéristigues Estas unidades son

mesurées sont:

+ Poids de chaque roue et de
l'essieu.

+ Pourcentage d'adhérence
de chaque roug .

+ Pourcentage de différence de
l'adhérence des rouss de
chaque essieu.

+ Fréquence de résonance du
systéme (correspondant @ la
situation de force minimals
fransmise au ferrain).

capaces de comprobar:

+ Peso por rueda
y poreje

+ Porcentaje de adherencia
de rueda Unica.

+ Diferencia porcentual de
adherencia enire |as ruedas
de un mismo eje.

+ Frecuencia de rescnanciz del
sistemz (correspondiente 2
la situzcion de minima fuerza
transmitidz al suelo)
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. MODULARITY |

La modularita del software
consente inoltre:

* La gestione dei collegamenti
di altri componenti quali ad
s, opacimelri. analizzatori
gas,prova fari, per
l'unificazione degli output &
video e grafici.

+ La gestione dei collegamenti
in rete con altri computer
(es. computer gestionzle,
collegamento con
Motorizzazion,...)

+ La gestione cellz Banca Dati.

} APF 1500000

Piattaforma convergenza
dinamica.

L'apparecchiaturz &€ composta

da una piattaforma di misura
e da una piatiaforma passiva

€ consente un rapido controllo

dell'zllineamento delle ructe
per determinare l'eventuale
necessita di unz verifica pid
accurata su apparecchiatura
¢i assette elettronica.

La prova & eseguita "al
passaggic” e consente di
determinare la deriva della
ruota intesa come traslazione
laterale rispetto alla irziettoria
ideale rettilinea sulla base della
gdistanza di 1 km. Lz piattaforma
passiva consente il rilascio delie
forze laterali eventualmente gia
presenti sulle ruote e garantisce
pertanto |'affidabilits € Iz
ripetibilité dei risultati.

Thanks to the modular
structure of the software,
further options include:

The control of links to other
components like. for instance,
opacimeters, exhaust fume
analysers. headiight testers,
for linking outputs to videos
and graphics.

The conirol of netviork links to
other compuiers (e.g., mainline
computers, links with Vehicle
inspectorates. ...)

+ Data Benk managemen.

Side slip tester.

This unit consists of a
measurement plate and a
relaxation plate and ensures
guick control of wheel
alignment to determine any
need for 8 more precise
checkup on electronic wheel
alignment eguipment.

This drive-over test
determines the side slip of the
wheel, by which is meant the
side movement compared fo
an idesl straight course over
a distance of 1 km.

The purpose of the
relaxation plate is to release
any side forces already
acting on the wheels,
thereby ensuring the
reliability and reproducibility
of results.

CATI TECNICH

Trasduttore di posizions
Campo di misura

Peso

TECHNICAL DATA

Peso massimo al passaggio Max. transit wsi

TECHNISCHE DATEN
ht Max. Uberfanriast

Positionssensor

wi

Gewicht B

Die Modularitat der

DONNEES TECKNIQUES

MaBintervall Pi

+ Das Management der .

Verbindungen anderer
Komponenten wie z.B.

+ Abgastester.

Scheinwerfereinsteligerat
zur Vereinheitlichung

der Bildschirm- und
Grephikoutputs.

+ Das Management der

Vemetzung mit anderen

PC's (z.B. Betrigbs-PC.
Verbindung mit den
Verkehrsédmiern...). .

Dynamische Spurpriifplatte.
Die Einrichtung besteht zus
giner Mefplatte und einer
passiven Platte,

Sie gewahrieistet eine
schnelle AchsmeRkontrolle
um festzulegen, ob eine
sorgfaltigere Kontrolle mit
elektronischen MefRgeréten
erferderlich ist. Die “Durchlauf”
Prifung bestimmt die Drift

des Rades im Sinne seitlicher
Translation im Vergleich zur
idealen geradlinigen 8ahn auf
der Grundlage einer Distanz
von 1 km, Die passive Platte
ermoglicht die Eliminierung
der eventuell bereits auf

den Radern vorhandenen
Seitenkréften und gewéhrigistet
demzufolge cie Zuverlzssigkeit
und Wiederholbarkeit der
Resultate.

||

Poids maximum au passage  Peso maximo e irdnsito  daN 2000
Transducteur de positon Sensor de posicion ®Q 5
age de mesurs Campo de medicion mixm =10
S Paso “e 50

DATOS TECNICOS

La modularité du logiciel permet
Software ermdglicht ferner: entre autres:

La gestion des connexions d'autres
composants comme par exemple
les opaciméires, les analyseurs de
gaz, les sysiémes pour Is controle
des phares, pour l'unification des
données de sortie sur I'écran et sur
graphique.

La gestion des connexions

sous forme de réseau d'autres
ordinateurs par exemple: ordinateur
principal. connexions avec ies
Autorités du controle technigue).

La gestion de le Banque des
Données.

Plaque de ripage.
L'appareiliage esf composé
d'une plate-forme de mesure
et d'une plate-forme passive
et consent un conirdie rapide
de l'alignement des roues
pour déterminer la nécessité
d'un contrdle plus approfondi
sur un systéme de controle
électronique de la géométrie.
L'essai est réalisé “au passage”
ef permet de déterminer la
dénve de la roue. Par dénve de
la roug. on entend fa translation
latérale par rapport & la
trajectoire idéale rectiligne sur
une distance de 1 Km.

La plate-forme passive
permef ¢'éliminer toute force
latérale éveniuelis déja
présente sur les roues et
garantit donc ia fiabilité et la
répétitivité des résultats

APF 1500000

Gracias a |a estructura modular
del software, otras opciones
disponibles incluyen:

» El control de gestion de otros
componentes (como pueden
ser opacimetres, anzlizaderes
de gases de escape.
comprobadores de luces... )
para conectar salidas de
datos a videos y gréficos.

El control de red se une 3 otros
créenacores (ordenadores

en linea, conectados con
Inspeccidn de Vehiculos...)

» El contro! del banco de dates.

Plataforma de convergencia
dinamica.

Esta unidad consiste en una
placa de medicién y una de
relajacién, y asegura un conirol
rapido del zlinezmiento ce

las ruedas del vehiculo para
determinar si hay necesidad

de un diagnostico mas preciso
€n un equipo electrénico de
alineado de direccion. El test
de conduccion determinz el
desplazamiento lateral de Iz
rueda respecto 2 lo que seria
un desplazamiento ideal de la
mismaz a Io largo de un irayecto
ce un kilémetro. El propésito de
la placa de relzjacion es liberar
cualguier tipe de fuerza lateral
gue ya estuvierz actuando en
las ruedss. garantizando de esa
forma la seguridad y la fiabilidad
¢e los resultados.
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Banco provafreni a rulli / Roller brake tester / Rollenbremsenprifstand

Banc de freinage a rouleaux / Banco de prueba de frenos a rodillos

} PERFECT GRIP _ |

| rulli ¢i grandi dimensieni
con innovativo rivestimento
in resina bicomponente e
dispersione di granuli di
silice assicurano I'aderenze
ottimale in tutte le condizioni
di prova salvaguardando
dall'usura i pneumatici,

The large-size rollers
with innovative
silica-granule added
resin coaling ensure
perfect grip in all
test conditions and
safeguard tyre wear.

Die groRdimensicnierten Rollen
mit neuer Rollenoberfiiche

aus Bikomponentharz mit
Kieselerdegranulatstreuung
gewshrleisten ein optimales
Bodenhaftvermdgen unter allen
Prifbedingungen und schitzen
die Reifen gegen Abnutzung.

Les rouleaux, de grandes
dimensions, avec un
revétement innovateur réalise
en résing bicomposante et
granulés de silice assurent une
adhérence parfaite dans toutes
les conditions d'essal. sans
user les pneus.

Los redillos, de gran tamaiio y
cen un innovador recubrimiento
de resina bicomponente y
granos de silicio, aseguran

un agarre perfecto en todo

tipo de condiciones de prueba
salvaguardando el desgaste
del neumatico.

Motonzzazionz Forza frenants massima /. F‘
Motor-drive Max. brake force “HIC RO SAFETY ROLLER
Antriebsleistung Max. Bremskraft 2 e o AR
Puissance Farce ds freinage maximals e 7 =
Potencia de motor  Fusrza méxima de frenado | i)
SPRT10214  35+35HW 4000 N 3 =
PFB 0350000  4+4kW 5000 N i 1,
PFB 0400000/ R 1l |=3
SPRT102/6 47 +47kW 6000 N i = |
SPRT 10217 55+55kW 7500 N
PFB 0800000 55+55kW 12500 N

[ PROFESSIONAL DESIGN

La posicién levantada
del primer rodillo
previene posibles danos
al espoiler a causa de!
contacto con el suelo y
previgne la expulsion cgl
vehiculo durante el test.

Le premier rouleau
rehaussé, préviens

tous les risques gue

ie spoiler d'un voiture
ouisse toucher le sof
pendant le test ef que le
véhicule puisse sortir du
banc de freinage.

Die erste Rolle
hoherstehend vermeicet
Beschadigungen am
Spoiler aufgrund von
Bodenkontakt und
verningert, dal} das
Fahrzeug aus den
Rollen rutscht,

I primo rullo rialzato
previene possivili
rotture delio spoiler
dovute 3l cantatto col
pavimento e previene
Iz fuoriuscitz del
veicolo durante il test.

The higher position of
the first rolier prevents
spoiler damages

due fo floor contact
and ensures that the
vehicle will not get out
of the rollers during
the testing procedurs,

All the testers can be equipped with: SPRT 10274 PFBO35 PFBO4O/SPRT102/6  SPRT 1027 PFBOS0

Moteurs autofreinants Motores auto frenados  SPRT 102/4F /

Motori autofrenanti  Seif-braking molors  Bremsmotore SPRT102/6F | SPRT 102/7F = PFB0801000
Sistema dipesatura  Integrated weighing  Eingebaules Systéme de pesage  Sistema de pesado P o i AT AT S RAAASAAN
integrato system Wiggesystem intégré ' automatico SPRT 10214 | PFB0352000 |  PFB0404000 | SPRT 10277P | PFB0502000
Telaio zincato Galvanised frame Verzinkter Ranmen  Structure zinguée Estructura zincada VARRT1001Z(")

Rulk sp per  Speciai rofiers for Sonderrolien for Rouleaux spéciaux  Rodilles especiales para VARRT102/W(")

pneumatici chiogdati studded fyres Spixereifen pour pneus cloutds rusdas reforzadas Y cadatid

Motori autofrenanti +  Self-braking mofors +  Bremsmotore ¢ Moteurs autofreinants Motores aute frenados =

sistema di pesatura  integrated weighing  Eingebautes fsysleme depesage ool iotocody  SPRT102WPF / SPRT102/6PF SPRT 1027PF PFB0503000
integrato system Wiegesystem intégré pe

("} montaggio in fabbrica / factory assembiy | werksseitig montiert / montage en usine / montaje en fabrica

Las numerosas caracteristicas
medibles sen:

Die meRbaren
KenngréBen sind:

These units are suitable
for testing:

Les grandeurs caractéristiques

Le grandezze caratteristiche
mesurables sont:

misurabili sono:

Resistencia 2 lore rotacion de una
sola rueca.

Résistance au libre roulement
Sur chaque roue.

Resistenza a libers roiclamenio

widares e &
sulla singola ruota Rollwiderstand zuf dem ginzelnen Rad

Single wheei drag

Brake ovaiily (out-cf-roundness)
on single wheels and percentage
difference

Ovalidad del freno de una Unica
rueda, y diferencia porcentual

Ovalisation des freins sur chagque roue et
difiérence en pourcentage.

Ovalisierung der Bremsen auf dem
ginzelnen Rzg und Differenz in Prozent;

Ovalizzazione dei freni sullz singola
fuota in parcantuale

Maxima fuerza de frenade en una
unica rueda, en €l gje y en total

Max, Bremskraft auf dem einzelnen
Rad. auf der Achse und total;

Force de freinage maximale sur chague
roug, sur I'essizu et force de freinage totals,

Forza franante massma sulla

- Maximum brake force on single
singola ructa, sull'asse e totale

wheel, on axle and total

Desequilidric en iz fuerza de frenade
maxima, en percentaje o maximo
porceniaje decesequilicrio

Unwucht an der max. Bremskrafi
in Prozent oder Max. Unwucht in
Prozent

Squilibrio allz forza frenante
massima in percentuale o squilibrio
massimo in percentuale

Pourcentage de déséquilidre a la force
da frainage maximale ou pourcentags de
céséquilibre maximum

Maximum psrogntage imbalence
of brake force

Pourcentage d'efficacité globale du
systéms de freirage

Porceniaje to1al de eficiencia del

Efficienza totzls dellimpianto
sistema de franade.

frenante in percentuale

Totzgleffizienz der Bremsaniage in

Total percentage efficiency of
Prozent;

braking system

Eficiencia porcentual del frenc de
mano.

Efficienza cel frano ¢i

i : Percentage efficiency of
stazicnamentc in percentuale "

handbrake Effizienz cer Hancoremse in Prozent

Pourcentage d'efficacité du frein a main.

Capacidad dz frenaco. dividica entre

Répartition ¢a freinage entre las essieux 3
les ejes delantero y trasero.

Ripartizicre di frenata fra assale 2 in
antérieur et postérieur.

A Braking capacity split between
anteriore e posisrone

front gnd regr axle

Abbramsungsvertailung zwischen
\order- und Hinterachse:

Achsgewicht (in der Konfiguration

Poids de I'essizu (dans la configuration
komplett mit Waagesystamj:

cemolate de sysiéme ca pesage).

Peso var gje (en configuracionss del

Pesc dell'asse (nella configuraziene
sistema con pesaco)

compleia di sistema di pesatura) Axle weight (P version oniy)
Prasion del padal (2n configuraciones
del sistema con mecider ce presion
de padel, opcional)

Foree sur fa padzle (dans la configusation
de mesureur de forca exercée sur la
pédale. dispenible sur option)

Forza su pedale (nalla configurazione
completa oi misuratore ¢ sforzo al
pedals, opzionale)

Padalkraft (in der Konfiguration
kemolett mit Pecalkraftmesser,
optional)

Pedal pressure
device (optonal)
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Options

-

SRT 047 BTH

Misuratore di sforzo al pedale con trasmissione
bluetooth. Consente di rilevare l'andamento
dello sforzo sul pedale del freno durante tutta
I'esecuzione della prova.

Pedal pressure tester with bluetooth
transmission. For determining the pressure
pattern on the brake pedal during tests

Pedalkraftmesser Mit Bluetooth-Ubertragung
Erfalit den Kraftverlauf auf das Bremspedal
wahrend des gesamten Priifablaufs.

Mesureur de force a la pédale avec
transmission par bluetooth. Permet de mesurer
I'évolution de la force exercée sur la pédale du
frein pendant toute la durée de I'essai.

Medidor de presion de pedal con transmision

SRT 048 (- SRT047BTH)

freno a2 mano.

Pedalkraftmesser-Adapter fir

Adattatore, misuratore, sforzo al pedale per

Pedal pressure adapter for handbrake.

Adaptateur podometre pour frein & main.
Adzptador podometro para frein de mano.

COMPANY WITH
QUALITY SYSTEM
CERTIFIED BY DNV GL
=1S09001=

SRT 046L
SRT 175A1 (= PFB 080)

Set coperture carrabili per banchi provaireni

Set of drive-through covers for brake testers
Satz Abdeckbleche fir Bremsprifstande

Kit de revétements carrossables pour bancs
d'essai de freinage

Tapas para bancadas de rodillos

Handbremse.

Apparecchiature addizionali / Additional equipment /
ZusatzgerdatenAutres appareils / Otros equipos

PD 200 - PD 200/8

bluetooth. Determina la distribucion de Iz presion Prova giochi
del pedal de frenado durante la prueba. Play detector
Gelenkspieltester
SPRT 102/4 SORT 102/40 Plaques a jeux
PFB 035 0000 PFB 035
L e PFB 040 0000 Detector de holguras
SPRT 102/7 SPRT 102/7P
i % : o 1 B 80
= 00 2 B g
1 |80 | |6 | |_es0
- T | ¥
T [ i = LT CFD102 - CFD103 - CFD103R CFD210
s = _ g g CFD200 - CFD210
24 £l | 4+ | [ 4l Prova fari
| | ! ; .
Sl ISR [ el ) Light tester ;)\
S 8 S '§ '§ afg Scheinwerfer-Einstellgert .
B E TilE ' H (=0 |7 Systéme pour le contrdle des
= = ? = phares
BE [l B ! Al ) Comprobador de luz
DATI TECNICI TECHNICALDATA  TECHNISCHE DATEN DONNEES TECHNIQUES DATOS TECNICOS SPRT102/4 = PFB035 PFB040 | SPRT1027 = PFBOSD
Peso max diprova Max. test weight Max. Prifgewicht je Poids maximum d'essai  Peso maximo de K 2500 2000
per asse per axis Achse par essieu prugba por eje | %9 |
Paso max al Max. transit weight  Max. Uberfahriastje  Poids maximum au Peso maximo de K 4000 5000
passagio per asse  per axis Achse passage paressieu transiio por eje 9
Forza frenante 1 . Force de freinage Maxima fuerza de
massima. Max. bra@ng force  Max. Bremskraft Thairasla fenado N 4000 5000 6000 7500 12500
Precisione celle di .y Précision des cellules de  Precision de las células o, 5
carico Load cells accuracy  Senscren Genauigkeit charge de carga % £01
:Jue")iocna periferica Test speed Prifgeschwindigkeit }gtﬁzngenphenque des Velocidad de prueba  kmih 52 25
Motori Motors Motoren Moteurs Motores kW 2X3.5 2X4 2X47 2X55
Diametro deiruli  Roller diameter Roflendurchmesser  Diamétre des rouleaux  Didmetro del rodillo mm 205
fficiente d Sy 2 - ; 2 o fici
gdesrelna:a i Coefiicient of friction Reibungskeoffizient  Coefficient d'adhérence g;zg;:;;g de >07
Alimentazione Povrer supply Stromversorgung Alimentation Alimentacion 400V 50 Hz 3Ph

SPACE s.r.l. a s.u.

Via Sengano, 48

10090 Trane - Torino - ITALY
tel. +39-011-934.40.300
fox +39-011-933.88.64
e-mail: info@spacetest.com
www.spacetest.com

A ~ DOVER ' COMPANY
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wuuuansdayaniawaiia (Technical Specification)
YPIATDINALDURIUSD (Brake Tester)

1. doyamiluvaazanagouriude

1.1 | vl SPACE
BUY SPRT102/6P4F -
fnAneTasmnanuriude SPACE s.r.l.
Via Sangano, 48
10090 TRANA (Torino) - ITALIA
sﬂﬁﬁmm?mmmﬁmwm U3 12, 19, 90ld waila 1R,
12 | sesgumenaismaseuiude
Machinery Directive 2006/42/CE
Radio Equipment Directive (Low Voltage Directive) | 2014/53/UE
Electromagnetic Directive 2014/30/UE
USSR ISO 9001:2015
Lﬁ‘?.lﬁ 77217-2010-/AQ-ITA-SINCERT
p0nlAg DNV GL Business Assurance Italia
S.r.l, Via Energy Park, 14 - 20871
Vimercate (MB) - Italy
1.3 | AuanwoiynIemAlla
Frgnnas \wdpuie Tantasiumsiu

AMTNAFDULIINADTIEUT

BENVNAFOULIIDATE

AMIFULVLNAUNEEER

2,500 Alansu

ASVAADUSEUUWILAD

WaTURUULIA A

anusilunisneaay

5.2 Alammsnadllug

gUasEdnvlnaLNaT

Funlvanad

szuULaeisnaan

winfiuewmasiongnnis

MsuaRINavEUN Tl

wuusLav (Digital)
DUARIHA UAZHANITNAADY
Juaw 4 win Ty wandaiu (dal)

ANSUARIALIIRILAD

0 - 6,000 49U (N)

AP uazdanlunIsaIueag 0 - 5,000 WAy

10 W7 (N)

YUEASLERIAN

wiesatay

ANULENRTIUANISNAEDUWIURS

=2,

liAusavay 2

AUNEIR TV TaUdIMInNTo

liviusevay 2 (uwAsn UTHT)

1 L]

RN (Output)

A o geoy
RS-237 Fmansinioanadfuams
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D

o o
1. doyaniluvaniamagauriude

1.3 | szuvdszuiang

gamuAx (Control Unit)
98n SPACE wuvu PFC750E4EQ

ssyulivi

szuulufihnszuaadu 400 That

fasuawmas

2 x 4.7 Alatne

YUINRNNES

@ 205 x 700 Hadwuns

PUINLATDINAFDU (NN X 817 X &9)

800 x 2,472 x 300 Uaduns

IAYAAIUA (NI X 872 X g9)

610 x 800 x 1,420 UadlunT

UILN

N A
Usgune 415 Alansy -é)

QnediEn usHI)

2. 3Um‘§mwmaauﬁ’wé’a

Jeansinonalfoanm

yaMIUAN BilA SPACE wuu PFC750E4E0
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wuusanafoyaniumaila (Technical Specification)

YpuATemasauRudas (Sideslip Tester)

1. deyamiluveuntemagaugudie

1.1

wiln SPACE -
WU APF1500000 -
SPACE s.r.l.

| duAnaismaaeuAudde

Via Sangano, 48
10090 TRANA (Torino) - ITALIA

ALUSNI91AT89RTINANTNTD

U3 19. 1. eald wedid 3R 7

12

UINIFIUYBAASANAADUAUIHD

Machinery Directive 2006/42/CE
Radlio Equipment Directive (Low Voltage Directive) | 2014/53/UE
Electromagnetic Directive 2014/30/UE

UM 5F LTI HER

ISO 9001:2015

W7 77217-2010-/AQ-TA-SINCERT
paniay DNV GL Business Assurance Italia
S.r.l, Via Energy Park, 14 - 20871
Vimercate (MB) - Italy

1.3

o =

ATUANELZ N TLVIAL

k]

$HALATIMNFDUALLHD

weHLLAET (Single plate)

ATMLINITRARAS

ATUTIUDINANIINTITNAEDUY

n1sfulviingsan

2,000 Alansy

AR LHUIAE DU

welutaaiun1sau

AsLARINaYaIUnTel

wuUsaY (Digital) 3 wan

WUILNISLARINE

LWATADALALLAT

1 ql e
msuanAn lunsauloavaddn

0.0 + 10.0 wesHailaluns

ANAMUALLIEA LUNTTUARINE

TAufouaz + 2 (0.1 wasradlawes)

ANLLTIERS TuiAusovay + 2
JEUvlTEIaa yaAIuAN (Control Unit)

%@ SPACE wuu PFCT50E4ED
szuuluvh laissy _::::‘%

YUNRVDILHUNAFDY (ﬂ%"‘lﬁ X 87 X %ﬂ]

651 x 844 x 45 UadLUmT  (uiedEn usnT)

DEUETNG

JsEa0y 50 Alandy Seansiasenaljiinn
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2. sUipToAFaUAULED

Asn v
Imnanianadfiann

\3navnaBueudds wia SPACE wuy APF1500000
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